
用户手册

感谢您购买本产品。
请仔细阅读产品的使用说明书,并按照说明书进行正确的操作和使用。

请务必保留好手册作为日常维护和调整的参考。
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开始使用前，请核对包装内物品。

飞行器：

风叶：

遥控器：

USB充电线：

产品使用说明书：

1架

2片A风叶、2片B风叶

风叶螺丝：

螺丝刀：

4个

1把

1个

1个

1本

A B

物品清单

飞行器

本飞行器具备良好的操控性和稳定性。除了支持普通的飞行及定高功能外，还具备翻滚模式、
无头飞行模式、微调模式、速度切换功能、风叶卡死保护功能、低电量警报提醒及低电量自行
安全降落功能。

飞行器说明

(1) 将USB头插入电脑USB插口或手机充电座。  (2) 连接电池插头与USB充电器。

电池充电步骤

本产品使用的锂电池是一款电压为3.7V带充放电管理功能的电池,该电池必须使用出厂配置
的专用充电线进行充电。

连接本产品到USB充电线，将USB充电线连接到电脑或智能手机适配器(不能使用快速充电
器进行充电)。
充电时，USB指示灯为红色，指示灯熄灭表示电池已充满，请取下充电器。每次使用前请确保
电池量充足。

首次使用电池请将电池充满电
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(2）对照图3，用配备的螺丝刀将需要更换风叶的螺丝拧下，卸下原风叶，将所要安装的新风叶按指定
       的角度垂直向下按在轴子上，重新锁紧螺丝。

(3）对照图4，请检查飞行器上风叶的型号是否与图一致，请将风叶安装在正确的位置，否则飞行器将
       不能正常飞行。
(4) 安装完成后，请用手指转动风叶，检测风叶是否卡死，如果转动顺畅则说明安装正确，如果卡死则
       需用螺丝刀将风叶螺丝稍稍拧松。

本产品使用的风叶分为A、B风叶，如果损坏，请使用配件包里的备用风叶进行更换。
(1）初次安装时，请仔细区分风叶型号。

安装、更换风叶

遥控器

遥控器各功能键介绍          陆地模式

①
A B

②

A B

B A

前

后

④③
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②左控制杆
(速度档位调节)

③右控制杆
(陆空模式切换)

①开关



④

遥控器 飞行器 控制方式

顺时针旋转

逆时针旋转

后退

前进
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③

②

①

左控制杆向上推，
飞行器向前滑行。

左控制杆向下拉，
飞行器向后滑行。

右控制杆向左移,
飞行器逆时针旋转。

右控制杆向右移，
飞行器顺时针旋转。

按下开关键，遥控器发出“滴滴”响声，并且灯闪，
表示开机；
重新按下开关键，并且灯灭，表示关机。

垂直按下右控制杆，由空中模式切换到陆地模式。

垂直按下左控制杆，进行速度档位切换。

将飞行器置于确保水平的地面或平面上，将遥控器
2个控制杆同时移动到右下角，飞行器指示灯同时
快闪，代表完成陀螺仪校准，此步骤关系到飞行器
能否正常使用陆地模式。

编号 遥控器 功能描述



⑥

⑤

④

③

②

①

右控制杆
(陆空模式切换)

垂直按下，由空中模式切换到陆地模式。

左控制杆
(速度档位调节)

按下开关键，遥控器发出“滴滴”响声，并且灯闪，
表示开机；
重新按下开关键，并且灯灭，表示关机。

控制杆向上推，飞行器垂直上升；
控制杆向下拉，飞行器垂直下降；
控制杆向左移，飞行器逆时针旋转；
控制杆向右移，飞行器顺时针旋转。

控制杆向上推，飞行器向前平飞；
控制杆向下拉，飞行器向后平飞；
控制杆向左移，飞行器向左平飞；控制杆
向某个对角移动，飞行器对应向此对角移动。

开关

微调清零/
进入或退出微调

短按此键，遥控器发出“滴”长鸣，表示清除所有微调。

按住此键，配合右控制杆，进入微调模式；松开此键，
飞行器退出微调模式，详情请参考第11页。

翻滚模式/
无头飞行模式

一键起飞或降落/
紧急停机

长按此键，进入或退出无头飞行模式，详情请参
考第13页。

短按此键，加右控制杆中“左、右”任何一个方向的
操控，飞行器对应朝此方向做360度翻滚动作。

飞行器如果处于对频静止状态，短按此键，将在 
原地起飞上升。
飞行器如果处于飞行状态，短按此键则将在原地
降落。
当遇到紧急情况，长按此键，飞机将停止所有电
机运转（慎用），详情请参考第14页。

编号 功能键 功能描述
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遥控器各功能键介绍          空中模式

②左控制杆
(速度档位调节)

③右控制杆
(陆空模式切换)

①开关

④微调清零/
进入或退出微调

⑥一键起飞或
降落/紧急停机

⑤翻滚模式/
无头飞行模式

垂直按下左控制杆，进行速度档位切换。



打开电池盖，按照正确的极性装入3节AAA（需另购）电池，电池安装方向如图2，装上电池后合
上电池盖。

准备飞行

②①

先认好电池安装方向，如图，一手拨开电池压块，另一手将电池斜插进电池仓，安装完毕后电池
压块将自动回弹。

飞行器电池安装

遥控器电池安装

飞行环境要求

请先进行飞行培训或训练（由专业人士指导等）。飞行时请选择合适的飞行环境。

(1) 尽量选择开阔、周围无高大建筑物的场所作为飞行场地。
(2) 恶劣天气下请勿使用本产品进行操作，如大风（风速四级及以上）、大雪、雨雾天。
(3) 飞行时，请远离障碍物、人群、高压电线、树木、水面等。
(4) 请勿在电磁环境复杂的场所（如周围有通讯基站、信号发射塔或高压电站）飞行，以免遥控信号
       受到干扰。
(5) 请勿在相关法律或规定限制的禁飞区域飞行。
(6) 不要在机场、车站范围内及其周边使用本产品。
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(1) 将飞行器置于平稳的地面，与遥控器如图朝
      向（使用无头飞行模式除外）。
(2) 先开启飞行器开关，再开启遥控器开关。
(3) 如图将遥控器左控制杆推到顶部再拉到底部，
     飞行器指示灯由闪烁变为常亮,遥控器发出两
     声蜂鸣，则对频成功。

如等待时间过长，对频不成功，请关闭飞行器和遥控器电源重复上述步骤。

遥控器开关图示飞行器开关图示

按如图方向分别开启飞行器和遥控器电源。

ONOFF

飞行前请检查以下事项：
(1) 飞行器、遥控器的电池是否电量充足。
(2) 风叶是否安装正确，且无损坏现象。
(3) 开机后风叶是否能正常启动。

飞行前检查

开启电源

遥控器与飞行器对频

前

后
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②①

在遥控器与飞行器对频成功后,请完成以下2个操作再启动电机。

启动

关闭

启动电机
将遥控器控制杆做如图操作,并保
持1-2秒以启动电机，电机启动后
请松开控制杆，此时可以推动左右
控制杆开始进行飞行。

注意:用户看到风叶静止,并不代表电机已经关闭,有可能是没启动左控制杆,所以在没确认电机
         已经关闭时,请勿过于靠近飞行器或用手触摸,否则有可能被突然转动的风叶伤害到。

关闭电机
飞行器下降至地面或其他所要降
落的位置后,再次进行此操作.保持
1- 2秒，电机将关闭,此时推动油门
控制杆,飞行器将不会做出反应，
再次飞行时,须重新启动电机。

如图1所示,将遥控左右控制杆同时移动到左下角,飞行器指示灯同时慢闪,代表完成操作。
校准无头飞行模式的作用请参考高级功能中的"无头飞行模式"。

请将飞行器置于确保水平的地面或平面上进行此操作,此步骤将关系到飞行器能否正常飞行,
如果校准陀螺仪时地面或平面不平整或不水平，飞行器起飞后有可能朝某一个方向偏移且无
法通过微调纠正,严重时可能会导致飞行器电机损坏或失控。
如图2所示,将遥控器2个控制杆同时移动到右下角,飞行器指示灯同时快闪,代表完成操作。
注意:飞行器发生严重的碰撞或跌落,有可能导致陀螺仪失灵,这种情况同样会影响飞行,如果发
         生上述情况,请重新校准陀螺仪。

1、校准无头飞行模式

2、校准陀螺仪

基础飞行

遥控器 飞行器 控制方式
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前进

后退

顺时针旋转

逆时针旋转

左控制杆向上推，
飞行器垂直上升;
左控制杆向下拉,
飞行器垂直下降。

左控制杆向右移，
飞行器顺时针旋转;
左控制杆向左移,
飞行器逆时针旋转。

右控制杆向上推，
飞行器向前平飞;
右控制杆向下拉，
飞行器向后平飞。

右控制杆向右移，
飞行器向右平飞;
右控制杆向左移，
飞行器向左平飞。

遥控器 飞行器 控制方式

上升

下降

左移 右移
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步骤①:飞行器在悬停飞
行时,若自动往右偏移飞
行,先按住遥控器4号按
键,进入微调模式,
步骤②:再将右控制杆向
左拨动,则向左方向纠正,
如果拨动一次仍然偏移,
可多次拨动,直至悬停稳
定,松开4号按键,退出微
调模式。

步骤①:飞行器在悬停飞
行时,若自动往左偏移飞
行,先按住遥控器4号按
键,进入微调模式,
步骤②:再将右控制杆向
右拨动,则向右方向纠正,
如果拨动一次仍然偏移,
可多次拨动,直至悬停稳
定,松开4号按键,退出微
调模式。

步骤①:飞行器在悬停飞
行时,若自动往后偏移飞
行,先按住遥控器4号按
键,进入微调模式,
步骤②:再将右控制杆向
上拨动,则向前方向纠正,
如果拨动一次仍然偏移,
可多次拨动,直至悬停稳
定,松开4号按键,退出微
调模式。

步骤①:飞行器在悬停飞
行时,若自动往前偏移飞
行,先按住遥控器4号按
键,进入微调模式,
步骤②:再将右控制杆向
下拨动,则向后方向纠正,
如果拨动一次仍然偏移,
可多次拨动,直至悬停稳
定,松开4号按键,退出微
调模式。

当需要清除所有微调记忆时，在退出微调模式后按遥控器4号按键，遥控器发出一声长鸣，并且飞行
器指示灯闪烁两次后常亮，则表示完成清除微调记忆。

微调功能

遥控器 纠正后纠正前 控制方法
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速度档位调节

垂直按下左控制杆，可切换飞行器的飞行速度，飞行速度分为低速、高速两挡。

按下遥控器5号按键,
遥控器发出间歇蜂鸣,
再将右控制杆往左推动,
则飞行器朝左边做翻滚
动作后恢复至悬停状态。

按下遥控器5号按键,
遥控器发出间歇蜂鸣,
再将右控制杆往右推动,
则飞行器朝右边做翻滚
动作后恢复至悬停状态。

切换到低速档位时,遥控器对应发出一声蜂鸣,切換到高速档位时,遥控器对应发出两声蜂鸣。
注意:每一次关闭飞行器和遥控器电源后重新启动本产品,飞行速度档位都会自动恢复至低速档位。

翻滚功能

速度档位调节

高级飞行功能

遥控器 飞行器 控制方法
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进入/退出
无头飞行模式

②

①

启用无头飞行模式:长按5#按键,飞行器信号灯由常亮变为闪烁状态,代表进入无头模式,再次
长按此键,则飞行器信号灯恢复常亮,代表退出无头飞行模式。在开启无头飞行模式后,无论飞
行器面朝哪个方向,将遥控器的右控制杆向上推,飞行器均向已校准的前进方向前进,将遥控
器的右控制杆向下拉,飞行器均向已校准的后退方向后退,其他方位以此类推。

飞行器飞行至如下姿态时,启用无头飞行模式,此时，
如图1 ,将遥控器的右控制杆向上推,飞行器均朝箭头所示方向移动，
如图2 ,将遥控器的右控制杆向下拉,飞行器均朝箭头所示方向移动,
如图3 ,将遥控器的右控制杆向左移，飞行器均朝箭头所示方向移动，
如图4 ,将遥控器的右控制杆向右移,飞行器均朝箭头所示方向移动，
注意:此功能有助于新手用户在分辨不清飞行器在某刻的姿态朝向情况下,控制飞行器返回原地。

举例: 飞行器和遥控器完成配对后,飞行器如图2朝向 ,此时校准无头飞行模式,则飞行器以箭头
          所示方向默认为前进方向。

无头飞行模式

校准无头飞行模式:飞行器和遥控器完成配对后,在遥控器上进行“校准无头飞行模式”,则飞行 
器以此刻飞行器前方(即摄像头正对的方向)默认为前进方向,以飞行器后方默认为后退方向,以
飞行器左侧默认为左平飞方向,以飞行器右侧默认为右平飞方向。

13



④

③

②

①

失控保护

紧急制停

失控保护是指飞行器在失去遥控器信号后，飞行控制系统自动使飞行器在失去信号处附近缓慢
垂直降落的一种功能,以此减少飞行器丢失或坠落事故。
可能进入失控保护模式的情况:
①遥控器突然断电。
②遥控器与飞行器之间有障碍物阻隔。
③遥控器信号受到其他电磁波干扰。
④由于风力或惯性原因使飞行距离超出遥控器信号传输的有效距离。

当飞行器失控或遇紧急情况(缠绕树枝、电线、头发等情况)时,紧按住遥控器6号键保持2秒,以对
飞行器进行紧急制停。
当飞行器位于半空,采用紧急制停操作,会导致飞行器在空中坠落而损毁,并有对其下方人员、牲
畜、物品造成伤害的危险,所以请审慎进行此项操作。
用户或可视情况,采用下拉左控制杆2秒,对飞行器进行常规降落。
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1.无法起飞，解决方法:
①检查飞行器和遥控器是否均为开启。
②检查飞行器和遥控器电池电量是否充足,电池是否因为闲置太久没有使用而导致电量不足,如果
    是请对飞行器进行充电或对遥控器电池进行更换。
③关闭飞行器和遥控器,均重开电源后再次对频。

2.飞行器抖动解决方法:
①检查风叶是否裂开或变形,若是则需要更换。
②检查保护圈是否安装不牢固或变形,导致飞行器不平衡或风叶摩擦到保护圈。
③用户如果有对飞行器进行拆装,则应检查螺丝是否安装到位。

3.飞行器总往某个方向偏移,解决方法:
①参照微调功能介绍进行微调纠正。
②将飞行器置于确保水平的地面或平面上重新进行“校准陀螺仪”操作后再次飞行。

常见问题及解决方法

15


